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Introduzione

Il plug-in Baces.rhp permette il collegamento del braccio di misura Baces3D e I'utilizzo delle
funzionalita di apprendimento del software di modellazione solida Rhinoceros versione 3.

La lettura del presente manuale permettera la configurazione, il collegamento e l'utilizzo del
braccio di misura Baces3D come digitalizzatore con Rhinoceros.

Collegamento del braccio di misura

Collegare il braccio di misura al computer come descritto nelle istruzioni d'uso. Accendere il
dispositivo.

Configurazione del software

Verificare la presenza dei file Baces.rhp, Baces.dll e dei file di calibrazione del braccio di misura
(*.tab) nella sottocartella Plug-ins contenuta nella directory di installazione di Rhinoceros 3.0.

T

Nel caso in cui i files non siano presenti o la loro versione non sia corretta, copiare dal disco di
configurazione fornito con il braccio Baces3D i files richiesti.

Copiare i file nelle rispettive directory:

Baces3D.rhp C:\Program files\Rhinoceros 3.0\Plug-ins
Baces.dll C:\Program files\Rhinoceros 3.0\Plug-ins
File TAB (calibrazione) C:\Program files\Rhinoceros 3.0\Plug-ins

La cartella C:\Programmi\ Rhinoceros 3.0\ ¢ la directory standard per l'installazione di Rhinoceros
3.0. Modificare il percorso se differente.
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Utilizzo del braccio di misura

Eseguire il software Rhinoceros versione 3.

Selezionare dal menu Strumenti la voce Gestione Plug-ins. Cliccare il pulsante Installa.

% Gestione Plug-in

Plug-it inztallat Flug-in inztallati
Plug-inlnstallatiMonCaricati] Marme | Froduttare | Mome del file plu. . |
E FihinoS cript Fobert Meteel ... C:hProgrammitF...
E Stratasysz Cata.. FobertMebeel ... C:hProgrammith...
. Fendering di... FobertMeteel ... C:h\Programmith...
[®]Rhing 3-0 Prin.. Robert McMeel .. C\ProgrammivF...
[BlRoland MODE... Robert McMeel .. C\ProgrammivF...
EE Corp ZFrint Fobert Meteel ... C:hProgrammitF...
E Soldscape M...  Fobert Mebeel ... C:AProgrammith...
LChiudi vtk

Dal dialogo Carica Plug-in selezionare il file baces.rhp e cliccare so OK. Il plug-in per Baces3D &
configurato. Chiudere il dialogo Gestione plug-in.
Dal menu Strumenti si selezioni la voce Digitalizzazione 3D -> Connetti.

Dalla riga di comando selezionare Digitalizzatore= e specificare il modello Baces3D.

Cliccare su Digitalizzatore=
Selezionare il braccio Baces3D

Comando: _Digitize
Selezionare il digitalizzatore { Digitafizzatore=MicroScribeDigitizer ):

Per le successive connessioni, il braccio Baces3D verra selezionato automaticamente.
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Configurato il digitalizzatore da utilizzare, verra visualizzato il dialogo azzeramento del braccio.

Effettuare la procedura di azzeramento del braccio
Forta seriale

COw1 - Rilewva

File di calibrazione

‘E:'\B acez3DhFileFrova_ripozo_3.tab

Alla prima installazione il plug-in richiede la selezione della porta COM e del file di
calibrazione relativi al braccio in uso.

Selezionare il pulsante OK ed effettuare la procedura di azzeramento del braccio (vedere
manuale di uso e manutenzione).

Comandi software per la digitalizzazione

Utilizzare la Guida in linea di Rhinoceros (tasto F1) sotto la voce Digitalizzazione per acquisire le
informazioni relative all’'utilizzo dei comandi software legati al braccio di misura.

Attenzione: in Rhino con il termine Calibrare viene definita la procedura di allineamento
dell’oggetto campione con la terna di Rhinoceros.
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